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Transizione digitale e impresa 4.0 e 5.0

L'Industria 5.0 forma evoluta di industria collaborativa, caratterizzata dalla sinergia tra uomo e macchina, che mira a conferire
un valore aggiunto alla produzione attraverso la creazione di prodotti personalizzati che rispondano alle esigenze dei
consumatori e al contempo siano rispettosi dell'ambiente.
Naturale progressione dell’Industria 4.0 che si basa sull’accelerato sviluppo delle tecnologie 4.0, focalizzandosi soprattutto nei
settori dell’ICT, dell’intelligenza artificiale e della robotica, sistemi cyber-fisici (CPS) e a dispositivi loT sempre pil avanzati.
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UNI\TR 11856:2022 - Tecnologie IoT nell'impiego dei DPI

Indicazioni relative allintegrazione di sistemi elettronici nella gestione e nell’utilizzo dei dispositivi di protezione

‘Tecnologie loT nellimpiego dei DPI - Indicazioni UNUTR 11858
e iviagadorsd s detro s

tege eleironi
stone e nell utiizzo de dispostivi di protezione
individuali

e
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Descrive le caratteristiche delle tecnologie IoT applicate ai DPI, la loro
gestione e l'interazione che esse hanno con l'utilizzatore e I'ambiente.
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TAG possono essere:

- passivi (non alimentati
elettricamente,
riflettono e modulano
segnali ricevuti da
un’interfaccia)

- attivi (alimentati,
hanno la capacita di
produrre segnali radio)

Il DP1 puo essere corredato da TAG secondo 3
modalita:

- Inclusione: in fase di progettazione e

produzione

- Compatibilita: successivamente con TAG di

specifiche caratteristiche, utilizzando la
predisposizione realizzata in fase di
produzione

- Personalizzazione: dal datore di lavoro che

progetta un sistema ad hoc, rispondente alle
proprie esigenze

- Applicazioni lato
azienda (es. aree ad
accesso controllato,
Interazione
uomo/macchina, ecc.)

- - Applicazioni lato
lavoratore (es. accesso a
istruzioni, procedure,
dati, ecc.)

- Informazione,
formazione,
addestramento

- Gestione dei dati
raccolti (privacy)

EMENDAMENTI DEL PARLAMENTO EUROPEO*®

alla proposta della Commissione

REGOLAMENTO (UE) 2024/...
DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO

del ...

INTELLIGENZA ARTIFICIALE

Disposizioni e delega al Governo in materia di
intelligenza artificiale (disegno di legge)

1| Consigiio dei ministri, su proposta del Presidente Giorgia Meloni e de
Ministro della giusti
richiesta alle Camere di sollecita calendarizzazione nel rispetto dei

regolamenti dei due rami del Parlamento, un disegna di legge per

Carlo Nardia, ha aparovata, con la previsione della

che stabilisce regole armonizzate sull'intelligenza artificiale ¢ modifica i regolamenti (CE)
n.300/2008, (UE) n. 167/2013, (UE) n. 168/2013, (UE) 2018/858, (UE) 2018/1139 ¢
(UE) 2019/2144 ¢ le direttive 2014/90/UE, (UE) 2016/797 ¢ (UE) 2020/1828

l'introduzione di disposizioni e la delega al Governo in matenia di

intelligenza artificiale

QAGID |,

Strategia Italiana per
I'Intelligenza Artificiale
2024-2026

Executive Summary

(legge sull'intelligenza artificiale)

“ ISO/IEC 42001:2023

Information technology — Artificial intelligence —
Management system

Published (Edition 1, 2023)

FEATURE: ENGINEERING Al SYSTEMS RESPONSIBLY

RESPONSIBLE- ALBY-DESIGN

A PATTERN COLLECTION FOR DESIGNING RESPONSIBLE

ARTIFICIAL INTELLIGENCE SYSTEMS
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L'intelligenza artificiale per la codifica ESAW degli infortuni - iride

IRIDE

] MEDICO '-;]

Denuncia

online

naturale e di

informazioni

L'impiego dei sistemi cognitivi aiuta a compiere analisi ed elaborazioni

del linguaggio
non strutturate, interagendo direttamente con l'uomo o
prendendo decisioni in maniera autonoma, consentendo l'estrazione di informazioni da
enormi volumi di dati destrutturati

L'intelligenza artificiale per la codifica ESAW degli infortuni - IRIDE

@iride

Dove & avvenuto I'infortunio?

sul tetto della ditta

lavoratore?

spegneva le fiamme

lieve sensazione urente
retrosternale

i L ol

Al momento dell'infortunio cosa stava facendo in particolare il

In conseguenza di cié cosa & avvenu

&

PROMPTER ESAW

CLASSIFICA
ANNULLA

Che tipo di lavorazione stava svolgendo il lavoratore?
stava spegnendo le fiamme B

Cosa & successa di imprevisto per cui & avvenuto
Finfortunio’?

to?

In seguito alla comparsa di un
- incendio sul tetto gg ha tentato
di spegnere l= fiamme

LUOGO
010) Sito industriale - non precisato

TIPOLAVORO

ATTIVITA

00) Nessuna informazione

AGENTEMATERIALEATTIVITA

DEVIAZIONE

AGENTEMATERIALEDEVIAZIONE

091) I alta - Su un piano fisso (istto, terrazra, ecc)

59) Altro tipe di lavere note del gruppo 50 non indicato sopra

46) Spargere, versare in, riempire, annaffiare, vuotare, prosciugare

00.01.00.00) Nessun agente materiale

24) Polverosits - generazione di fumi, emissione di polveri, particelle

14.05.00.00) Particelle, polveri, frammenti, schegge, pezzi, spruzzi, scagiie e altri elementi in frantumi

&4 Patrizia Anzidei P Help =

O
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L'intelligenza artificiale per I'analisi degli infortuni - WATSON - Applicativo infortuni mortali

Sviluppo dell’applicazione end-to-end con ingegnerizzazione dell'immissione dati (connessione e scarico
automatico direttamente dal documentale centralizzato) e addestramento dell’applicativo per il riconoscimento

delle informazioni presenti nei verbali ispettivi relativi agli infortuni mortali.

Sono state caricate circa 3000 denunce di infortunio relative all’'ultimo quinquennio, sulle quali gli strumenti di
IA adottati nel progetto sono in grado di recuperare informazioni di contesto e di contenuto (sintesi
dell’accaduto, concetti chiave relativi alle cause e circostanze, entita a integrazione delle variabili
ESAW)

:
Ricerca Linguaggio Naturale 1 46 2 8 54 24 9 8
- totale numeri caso numero cas| analizzati con Watson numero entita estratte
e
= it i £
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Incentivi finanziari INAIL per promuovere la SSL

: : : : : . 3 s
Oscillazione del premio assicurativo | Sconto per prevenzione 0123 |
4 MODULD DI DOMANDA
per la riduzione del tasso medio per prevenzione
ANND 2025
dell ativo a fini i ivi. La d Iz di riduzione deve essere presentatz mediante|
El
SCHEDA INFORMATIVA GENERALE
Denominazione o ragione sociale:
Codice Ditta: |_r|_|_|_|_|_|_|_| Codice Sede: |_|_|_|_|_|
Sede Legale N® PAT.
rdirizze: i T i i
o S I O
= 1 5 i |
Matricala INPS
Lk
1l sotoscricto nao a il
. in qualitd di dellz Ditta sopra indicata
CHIEDE
|z riduzione del tasse medic di tariffa per prevenzione prevista dzll'articole 23 delle Modalicd per
I'applicazione delle Tariffe dei premi approvate con decreto interministeriale 27 febbraio 2019,
A tal fine, consapevole che, per effetto dell’art.76 del d.p.r. 445/2000, le dichiarazioni mendadi, le
falsit2 negli atti o I'uso di atti falsi sono puniti ai sensi del codice penzle e delle legai speciali in materia
e che la riduzione sar3 annullata nel caso in cui il provvedimento siz stato adottate sullz base di

dichiarazioni non veritiere
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da ha i el Il ispositivi di protezione progettati per

elettriche in tensione, integrabill nel DPI, conformi al rapporto tecnico IEC
TR 61243-6:2017 e ha formato gli addetti all'impiego degli stessi.

dirne l'avvio o arrestarne il moto

[ Uazienda ha acquistato dispositivi E{o robot atti a eliminare o ridurre la | ¥ del il
SMTnterns di " ilr mento automatico della presenza di persone, utili alla prevenzione
A-3.1 di incidenti e infortuni, quali rilevatori di prossimitad, rilevatori di
movimento, tappeti sencibill & simifl.
L'intervento & pluriennale (P) e pud essere selezionato per non pil
di tre anni, ogni anno
L'intervento si intende realizzato se l'azienda ha acquistato almeno un
hnceuuue,(,?:e, Iavaqqiom:i:gisitlvi per mu::g‘::l,;: ::‘ s L'azienda ha acquistato e installato, su tutte le macchine operatrici
{ad esempio: robot per ispezioni, per pulizia in remoto, per la semoventi dispositivi supplementari per assicurare/miglicrare la vis a
atli @ eiiminare o ridurre la presenza del’'vomo allinterno della zona di lavoro.
ospetti di m.-u*navnﬂntc ‘o di ambienti Lonrm.m. Note:
Per robot si Ai fini dell’attuazione dellintervento I'azienda deve aver acquistato
riprogrammabili, programmabili su 3 “ pill assi, sia fissi in una postazione, dispositivi costituiti da un hardware (ad esempio telecamere con monitor)
sia mobill o trasferibill per eseguire lavorazioni di pulizia, lavaggio o altro St % 7 ST 5 5 4
A-L4 |Gd amblent cantinatl] muniti di eventuale snfkyva_rg di gestione. 1 c!lspns(tlw con_sldt_ara!:l sono quelli
(P} 1 dispositivi /o robot devono essere stati acquistati nell'anno 2024 o nei che cnnsentonol la V'Slt_] ita della z?na di Lav?m n via indiretta e che
due anni precedenti e devono essere stati utilizzati nell'anno 2024, T? A-3.4 | possono essere installati sulla macchina operatrice semovente.
L'azienda ha acquistato e installato, sulle macchine per il movimento terra, \|
L'azienda ha acquistato e messo a disposizione del propri lavoratori un sensore in grado di rilevare la presenza del conducente al posto di ||
sensori di mpo elettrico per la one della presenza di linee
A-3.8 | comando, Ir dal mezzo in movim

Not
A-4.2 | la misura mira a proteggere i lavoratori che nello svolgimento della propria
attivita possono trovarsi nelle vicinanze ee ad alta tensione o venire
inavvertitamente in contatto con esse. LYimpiego dei sensori di campo
elettrico, integrati nei DPI, deve considerarsi aggiuntivo e non sostitutivo
degli adempimenti agli artt. 82, 83, 117 del d.Igs. 81/08.

M e s e sy g s

L'azienda ha acquistato e installato in modo inamovibile e permanente, su
tutti i veicoli aziendali che non ne erano gia provvisti, almeno tre dei
seguenti dispositivi di:
a. adattamento intelligente della velocita
b. blocco dell’accensione in caso di ebbrezza del conducente
(“ignition interlock devices”)
avviso della disattenzione e della stanchezza del conducente
avviso avanzato di distrazione del conducente
segnalazione di arresto di emergenza
rilevamento in retromarcia
registratore di dati di evento
monitoraggio della pressione degli pneumatici
frenata di emergenza in grado di rilevare persone e mezzi, a
motore e pon, di fronte a loro
j. mantenimento della corsia
k. avvise di deviazione dalla corsia
I.  rilevamento, specifici per autobus e autocarri, della
presenza di persone e ciclisti situati in prossimita della parte
anteriore del veicolo con avviso per i conducenti della loro

“Temepan

presenza cosi da evitare le collisioni con tali utenti

C-4.5

L'azienda ha acquistato e installato una o pit macchine per I'attivita di
cernita automatizzata dei rifiuti, come ad esemp
sostituzione di macchine per carnita manuale (movimentazione di bassi

carichi ad alta frequenza).

F-6
(P)

L'azienda ha acquistato sistemi di controllo a distanza dell'utilizzo dei DPI da

parte dei lavoratori e ha an sis

Note:

L'interventeo & pluriennale (P) e pud essere selezionate per non piu di
tre annij, presentando ogni anno apposita domanda.

Ai fini dell'attuazione dell'intervento I'azienda deve aver consegnato ai propri
lavaratori DPI con tag attivo o samialtive con sistema di invio segnalazione di
situazioni di pericolo conformi al rapporto tecnico UNI/TR 11858 - Tecnologie
= ego dei DPI, e deve aver utilizzato un sistema di raccolta, analisi
a ges(wone dei dati

L'azienda ha implementato sistemi di controllo a distanza dello stato di

efficienza di dispositivi e delle attrezzalure antincendio, che prevedono |'utilizzo
di sensoristica integrata.
Nate:

L'intervento & pluriennale (P) e pud essere selezionato per non piua di

tre anni, presentando ogni anno apposita domanda.

Ai fini dell’attuazione dell'intervento I'azienda nel 2024 deve aver dotato i propri
F-4 dispositivi e attrezzature di sicurezza antincendio di sensoristica integrata e
(P) deve aver utilizzato un sistema di raccolta g elaborazione dei dati. Per

Iindividuazione dei dispositivi e attrezzature di sicurezza antincendio si deve

far riferimento alla tabella 1, dell'allegato I, del DM 01/09/2021.

F-7
()

L'azienda ha acquistato e installato sistemi di rilevazione termografica
predittiva per Ia rilevazione precoce di incendi

Note:

Llintervento & pluriennale (P) e pud essere selezionato per non pit di
tre anni, presentando ogni anno apposita domanda.

La termografia predittiva serve a rilevare precocemente un aumento anomalo
di temperatura prima che raggiunga il valore di ignizione dei materiali
, prima quindi che intervengano i dispositivi di rilevaziene incendi

Sinteticamente il sistema si di ter e aun di

0 a una centrale di controllo che processa i segnali e attiva gli allarmi o, nei
complessi e avanzati, anche dispositivi di estinzione o di lotta attiva
cendi.

Il sistema deve rispondere ai requisiti contenuti nella serie di norme UNI EN
54.
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- Avviso pubblico Isi 2023
Finanziamenti per la sicurezza In attuazione deff'articolo 11, comma 5, del decreto legislativa 3 aprile 2008, n. 81 e delfarticolo 1, commi 862 e 55, della q;ge 28
i dicembre 2015, n. 208, attraverso | ibblicazi di singoli Auvisi provinciali, Inail di
CIITED CEEIETE) TR Sl el o
Finalita
li presente Auvvisa ha Fobiettive di s p i per il mi delle
inplementasions e scureszs . s e ogh v
G salute e di sicurezza petto al nenché piare le micro & piccole Eprese, operanti nel
- s cal e 1720080 3:mi), settore dell P rodatti i, all'scquisto di nuowi macchinar soluzioni
e Sy abbattereins 2 t i, migliorare il rendimento e la sostenibiliss globali e in
dir 3 o del rischio infar di
o oy st e rven ek e g i avor. aperazicr manuali
hree Destinatari dei finanziamenti
Liniziativa & rivolta:
+  alle imprese, anche individual, ubicate in tascun teritario regionale/provinciale e iscritte alla Camera di Commercia Industria

Artigianato e Agricaltura (CCIRAY seconda e distinzioni di seguit specificate in relazione ai diversi Assi di finanziament. In
particalase. quale intervents sistemico per & siturezza sul lavarn, [Asse 1.2 permette di sastenere gi investiment per fadazione di

mogelli arganizzativie soriale anche alie

prese impegnate nel percorsi per le competenze trasyersali  per
Forientaments fex alternanza scudla lavara)

ag)i enti del dicuial 112077, 0 dald Jegistativa n. 105/2018, possana
sccedere allfAsse 1.1 fimitataments allintervento ditipologia d) per 2 rict ES

Progetti ammessi a finanziamento

Ie seguents perlap
Progetti per a riduzione cei rischi ici (g cud all llegato 1.1) < if 1
Progetti per Iad di modeli organizzativi e di ita cuiallaliegato 1.2) - Asse di finanziamento 1;

Progett per | riduziane dei rischi infortunistic (df i sl allegato 2} - Rsse di finanziamento 2;
Progetti di borifics amianto i cuialf 3 Asse 3

Progetper micro e pictole mprese cperants n specici efto i atrat i aifalega to &) - Asse di finanziamento &

Progeti per tore [ prad

ailaltegato ) - Asse di
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e Riduzione del rischio da movimentazione manuale di carichi mediante interventi di automazione Punti 70

OGGETTO: progetti di riduzione o eliminazione del rischio legato alle operazioni di movimentazione manuale di unita di carico di massa uguale
o superiore a 3 kg, da realizzarsi mediante I'acquisto del seguenti tipi di macchine:

* sistemi automatici di alimentazione e scarico

e robot

+ pallettizzatori e depallettizzatori automatici
AMBITO: ai fini della presente Tipologia di intervento sono finanziahili i progetti di riduzione del rischio derivante dall’esposizione a
movimentazione manuale di carichi che comportano per i lavoratori rischi di patologie da sovraccarico hiomeccanica, in particolare dorso-
lombari, dovuti alla movimentazione di unita di carico di massa uguale o superiore a 3 kg.
In relazione ai “sistemi automatici di alimentazione e scarica”, non sono finanziabili macchine che, oltre a effettuare le operazioni di carico efo
scarico, effettuano operazioni di lavorazione o trasformazione delle unita di carico.

ai "rohot” ili a finanziamento i robot destinati ad =

li unita di
itrano tra le e accessorie i nastri e i rulli trasportatori che consentono lingresso o l'uscita delle unita di carico dalla postazione
t stessi; non sono invece ammissibili a finanziamento i sistemi di immagazzinamento a monte e a valle dei robot e degli eventuali nastri
e rulll nonché i robot che effettuano operazioni di lavorazione o trasformazione delle unita di carico.

DEFINIZIONI:

Per “sistemi automatici di alimentazione e scarico” si intendono sistemi destinati ad effettuare esclusivamente le operazioni di carico e/o scarico
di unita di carico e destinati ad essere integrati/collegati a macchine gia di mnnnnta dell” |leesa

Per “rohot”
mobil compiet attre ATl cessarie all esecuzione dell attivita del robot.

Per "pallettizzatori automatici” si intendono macchine destinate a raggruppare e impilare le unita di carice in modo da assicurarle sui pallet (o
altri supparti) senza l'intevento manuale dell’'operatore.

Per "depallettizzatori automatici” si intendono macchine destinate a deraggruppare le unita di carico pallettizzate e rimuoverle dai pallet (o altri
supporti) senza l'intervento manuale dell’'operatore.

ni di movimentazione

ammissib operaz

automatici multifunzio programing ibili, progra I E
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Riduzione del rischio da lavorazioni in ambienti confinati e/o sospetti d namento Punti 90

qu

OGGETTO: progetti di riduzione del rischio di intossicazione, asfissia, esplosione mediante I'acquisto di:

sistemi di monitoraggio ambientale
smi automatiz =

azioni di salde a

e le alttiv I
dispositivi, sistemi e droni per I'accesso e le ispezioni negli ambienti confinati e/o sospetti di inquinamento
dispositivi e sistemi per il recupero dei lavoratori che operano in tali ambienti

AMBITO: ai fini della presente Tipologia di intervento sono finanziabili i progetti di riduzione del rischio di intossicazione, asfissia, esplosione in
ambienti confinati e/o sospetti di inquinamento.

Nel caso in cui l'acquisto dei beni finanziati preveda la sostituzione di analoghi beni di proprieta dell'impresa, questi ultimi dovranno essere
alienati mediante rottamazione.

DEFINIZIONI:
Per "ambienti confinati e/o sospetti di inquinamento” si intendono spazi circoscritti non progettati per la presenza continua di un lavoratore, ma
di dimensioni tali da consentirne I'ingresso e lo svolgimento del lavoro assegnato, caratterizzati da vie di accesso e uscita limitate g/o difficoltose
con possibile ventilazione sfavorevole, allinterno dei quali & prevedibile la presenza o lo sviluppo di condizioni pericolose per la sicurezza dei
lavoratori (ambienti assimilahili a pozzi neri, fogne, camini, cunicoli, fosse, gallerie, condutture, caldaie, tubazioni, canalizzazioni e recipienti,

quali vasche, serhatoi).

Avviso pubblico 1ST 2023

micro e piccole imprese aperanti n

Allegato 5: Pr

agricola primaria d

3) Operazioni manuali

55

a manualmer

Nell'ambito della Soluzione tecnica 3a & richiesto che le macchine agricole e forestali, dotate o meno di motore proprio, siano finalizzate alla
meccanizzazione di un‘operazione colturale o zootecnica precedentemente svolta manualmente dai lavoratori dell'impresa. Le macchine per le quali
puo essere selezionata questa soluzione tecnica devono essere funzionali alla meccanizzazione delle operazioni di:

pulizia da erbe infestanti, sterpaglie, residui di potatura, ecc. (p.es. trinciatrici ad asse orizzontale, trinciatrici intraceppo, decespugliatori a
braccio articolato) e lavorazione superficiale del terreno (p.es. sarchiatrici, rincalzatrici);

fertilizzazione, semina e trapianto (p.es. macchine per la manipolazione del letame e del liguame, macchine per la distribuzione di fertilizzanti,
macchine per la semina, macchine per assolcatura e rullatura, macchine per la messa a dimora di tuberi e bulbi, macchine per il trapianto);

sviluppo, cura e manutenzione delle colture (p.es. macchine per l'irrigazione a pioggia, macchine per lirrigazione localizzata, macchine per la
distribuzione di fitofarmaci, stenditrici di film di plastica, macchine per la potatura delle piante, macchine per il diradamento dei frutti e/o
foglie, macchine spollonatrici);

raccolta (p.es. macchine per la raccolta dei foraggi fino alla fase di andanatura, macchine per la raccolta delle piante da granella, macchine
per la raccolta di tuberi, radici e hulbi, macchine per la raccolta delle produzioni arboree, macchine per la raccolta delle produzioni ortive e
del tabacco); sono escluse le macchine adibite al solo trasporto del raccolto dai campi ai magazzini aziendali;

prelevamento, preparazione e distribuzione degli alimenti zootecnici (p.es. macchine per frantumazione, polverizzazione, miscelazione e
distribuzione dei prodotti, macchine impagliatrici e desilatrici);

cura del bestiame e della stalla (p.es. macchine per la mungitura, macchine per la pulizia e la disinfezione dei locali, caricatori fraontali per il
prelevamento degli alimenti);

asportazione e trattamento delle deiezioni (p.es. caricatori frontali per la movimentazione del letame, lame spingitrici, raschiatori, evacuatori,
vagliatori).
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Llnail mette  disposizione applicativi e banche dati dedicati a specific temi della salute e della sicurezza sul [avorn.
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costi e sicurezza

Misurare le prestazioni di salute e sicurezza

Home >Comunicazione > Awvisi e scadenze

> Covid-19: misure adottate
dall'lstituto

Covid-19: prodotti informativi
> Awvisi e scadenze

> News ed eventi

Sala Stampa

> Campagne

Pubblicazioni

Multimedia

Social

Progetti

28/06/2022
Valutazione delle prestazioni di sicurezza delle aziende (Vps): applicativo

E attivo il nuovo di

delle j aziendali ol salute e sicurezza sul lavoro.

L'applicativo & rivolto a datori di lavoro, responsabili del servizio di prevenzione e protezione, consulenti in tema di salute e sicurezza sul
lavoro e fornisce alle organizzazioni, soprattutto micro e piccole, uno strumento semplice per effettuare in autonomia e in forma
sostanzialmente anonima:

- un primo riscontro sul rispetto alle prescrizioni di legge;
- una autovalutazione delle proprie politiche prevenzionali tracciandone le evoluzioni nel tempo;
- un confronto delle proprie prestazioni di sicurezza con quelle di aziende analoghe,

11 Vps consente di avere indicazioni sui riferimenti normativi, tecnici e organizzativi per gestire le eventuali criticita riscontrate con
collegamenti alle pertinenti sezioni dellarea “Conoscere il rischio” del portale Inail.

ispettc a proc: of
ispetto a processi pr of

ga
di tutti i rischi a carico del datore di lavoro, con i relativi adempimenti, ai sensi del d.lgs. 81/08.

u » Servizi online
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Storico ultime due valutazioni (3° livello)

M)

Ambienti confinati 3

Videoterminali 3 Attrezzature di lavoro 3

o

Vibrazioni 3 Amianto 3

Agenti chimici 3

Rumore 3

Radiazioni ottiche 3

Rischio elettrico e fulminazione 3 Incendio 3

llluminazione 3

Attrezzature di sollevamento 3

Campi elettromagnetici 3

Riepilogo
valutazione
* Monitoraggio della

stessa azienda nel
tempo

- Confronto con altre
aziende

Movimentazione manuale dei carichi 3

Microclima 3 Impianti termoidraulici 3
Luoghi di lavoro e barriere architettoniche 3

92.195 su 2

(Valutazione media aziende per stesso codice ATECO: P

)

Ine @ Valutazione del 2022-05-20 16:58: Punteggio 84.39 ® Valutazione del 2022-05-20 13:42: Punteggio 99.07

20/09/2024

Rating RSP

Rating di

sinistrosita

Rating di
prevenzione

Rating di sinistrosita

assegna un punteggio basato sullo scostamento degli indicatori di rischio
dell’azienda da un benchmark prestabilito
Rating di prevenzione
assegna un punteggio legato al livello gestionale/organizzativo

della salute e sicurezza in azienda (SGSL certificato o MOG asseverato)

RSP = RSinistrosité +R

Prevenzione

Archiv

2017.205

10



20/09/2024

gegl ione Pareri
Applicativo per la \ —
gestione dei pareri = s S
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-
Area «conoscitiva»:
impiego dei sistemi cognitivi e _ —
Fni:;'arca Avanzata
Inseniscl il testo per I3 nicerca; m .
Solvent Hav Polvere
. Ipoacusia
Posture Incongrue |
Rumore

Applicazioni della Realta Virtuale alla formazione e
all'addestramento
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11
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INQ\IL

ol comunica At e documenti

stituto
Home / wa conunca | Multimedie / Video galery

La ricerca Inail per la sicurezza sul lavoro
Accanto allo suiluppo di pratesi, soluzioni domatiche e strumenti riabilitativi sempre pit sofisticati che migliorane la qualita della vita degli assistiti, Istituta

collabora con realta di primissimo piano del mondo accademico e scientifico per la sperimentazione di dispositivi all avanguardia, in grado di prevenire gli infortuni

sullauoro e le malattie professionali

Video (inai

SENSORI SMART, ROBOT, MAGLIETTE INTELLIGENTI: TANTI PROGETTI AD ALTO TASSO TECNOLOGICO

iitora | pararmetsi fisiologici al robot umanoide per lMnterazione uoma-macchina nelllndustria 4.0, Inail &

Dalla t-shirt che mo
mpegnato nella ricerca di soluzioni innovative per la prevenzione di patologie e incidenti nei luoghi di lavoro.

GRAZIE DELL ATTENAONE

12



